CORRIGE

Proposition de baréme

Questions Points

1 2 PARTIE 1
2 2 14
3 2
4 4
) 4
6 3 PARTIE 2A
7 3 16
8 6
9 4
10 6 PARTIE 2B
11 5 15
12 4
13 4 PARTIE 2C
14 4 15
15 7

[ TOTAL | 60 |

1- Etude de I’électrovanne

Q1. p1 doit étre supérieure a p2.

Q2. Le noyau 9 descend et vient en contact avec le socle du solénoide

Q3. Le ressort 4 permet la fermeture de la valve 2.

Q4. Lo= 16.5 mm et Fp4 = k.Al, soit |k = F, /Al, avec Fos =210 N et Al =5 mm, AN : [k = 42 N/mm

Q5. REF : [C.120.200.0150.] avec k = 42,424 N/mm
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Q6.

Nom de la liaison + éléments caractéristiques

En A Rotule de centre A
EnB Linéaire annulaire d'axe X
Q7.
Nom Axe principal
Liaison entre . =
(7+10+35) et (5+9) A X
Q8.
Corps du réducteur 4 Corps de turbine 5
(*) : surfaces a colorier en bleu
Liaison MIP Cylindrique + plan
entre4etb MAP | Ajustement serré
Q9.
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Q10.

Formule littérale :

Application numérique :

1

r= —m
1

=7,7107"

Q11.

Nogis = 1,5 tr/min| car: 1 aller (90°) — 10 s, soit 1tr (360°) — 40 s, donc 1,5 tr pour 1 min

Q12.

Ny = Nogs ___ 1,5 =1948 tr/min
0,00077 0,00077

Q13.

Formule littérale :

Acauciapet =P - S avec p = 3 bars = 3000 Pa et S = 38.10° m?

Application numérique :

Aeau/clapet =11 ,4 N

Q14.et Q15.

Théoreme utilisé :

les directions de ces 3 forces sont concourantes en un méme point.

Le solide 33 est soumis a I'action de 3 actions mécaniques extérieures modélisables par des résultantes,

Dynamique des forces :

\.

Direction de
I'effort du clapef]
sur 33

A

clapet/33

Direction de I'effort de
la butée sur 33

1ecm:2N

1cm

Bcorps réducteur 433 = 11,8 N

Coutee sz =43 N

Bac Génie Electronique

Session 2010 Etude d’un Systéme Technique Industriel

Page Cor3 sur 3

10lIEELME1CORR Corrigé Construction Mécanique




