entre ces 2 orifices
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Le solénoide commande la communication
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PIECES 8,9,10,11,12 ENLEVEES

12 JOINT SOLENOIDE 2
11 FILTRE SOLENOIDE 1
10 RESSORT SOLENOIDE 1
9 NOYAU 1
8 SOLENOIDE 1
7 VIS M4 x 30 6

A 6 VIS PURGE 1
5 FILTRE 1
4 RESSORT 1
3 COUVERCLE 1
2 VALVE 1
1 CORPS DE VANNE 1
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i FONCTIONNEMENT DE L’ELECTROVANNE ]

L'électrovanne va autoriser ou interrompre la circulation de I'eau sous pression vers I'arroseur. Le principe
de la commande est indirecte : le noyau du solénoide n'est pas solidaire de la valve, tout fonctionne par

différence de pression.

La vanne est fermée (le noyau 9 du solénoide est | On commande électriquement I'ouverture de la
en position basse en contact avec son socle). vanne : le noyau du solénoide se souléve.

La pression du réseau s'établit au dessus de la | Un solénoide se comporte comme un aimant qui
valve (I'eau circule a travers le filtre 5). attire un noyau mobile lorsqu’un courant le traverse.

Ressort 4

Filtre 5

Orifice

Contact entre AL
dégagé

le noyau 9 et
le socle

) : Trajet de I'eau Vialvo2
FIGURE 1 FIGURE 2
La pression au dessus de la valve 2 s’échappe. L’eau du réseau peut donc soulever la valve 2 et

comprimer le ressort 4.

L’eau circule a travers les canaux du solénoide.
La valve 2 se souléve et la vanne est ouverte.

FIGURE 3 FIGURE 4
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RESSORT DE COMPRESSION =

E e .g LI = u—
EE e s s lisSEl B 8 5
o eS| £E 3E | 8E | 3= | 3%5E 8 o
Référence 50 o E s £ S > D0 2 £ ® b=
Sl e e e e 2 s
1" ] o |
() (] =)
C.120.175.0762.1 12 1.7% 76,2 3,417 434 49,31 Inox 4G
C.120.180.0140.A 12 1,8 14 32,508 10,08 10,91 Corde a piano | 4F
C.120.180.0191.A 12 1,8 19,1 20,995 13,14 14,42 Corde a piano | 4F
C.120.180.0246.N 12 1,8 24,6 18,323 14,4 15,87 Fil zingué 4]
C.120.180.0398.N 12 1,8 39,8 10,608 21,6 24,13 Fil zingué 4]
C.120.180.0627.A 12 1,8 62,7 6,502 32,4 36,53 Corde a piano | 4l
C.120.180.1016.1 12 1,8 101,6 2,857 59,04 67,12 Inox 4H
C.120.200.0150.1 12 2 16,5 42,424 11,6 12,51 Inox 4G
C.120.200.0180.1 12 2 19 40 12 12,96 Inox 4]
‘ http://stielectronique.free.fr/STI
'Le site de terminale STI electronique
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35 1 | AXE TURBINE

17 1 PIGNON DOUBLE 34 1 CLAPET

16 1 PIGNON DOUBLE 33 1 BALANCIER

15 1 PIGNON DOUBLE 32 2 | TUBE SUPPORT

14 1 PIGNON DOUBLE 31 1 PALIER

13 1 PIGNON DOUBLE 30 1 BOUCHON

12 1 PIGNON DOUBLE 29 1 | TUBE DIFFUSEUR

11 1 PIGNON DOUBLE 28 1 RACCORD

10 1 PIGNON D’ENTRAINEMENT 27 1 JOINT TORIQUE

9 1 PALIER DE TURBINE 26 1 | JOINT TORIQUE

8 1 JOINT V-RING 25 1 RESSORT DE DEBRAYAGE

7 1 TURBINE A EAU 24 1 RONDELLE D'APPUI

6 1 CARTER SUPPORT DE DIFFUSEUR 23 1 JOINT V-RING

5 1 CORPS DE TURBINE 22 1 | VIS DE MAINTIEN

4 1 CORPS DU REDUCTEUR 21 1 ENTRETOISE CANNELEE

3 1 | BUTEE REGLABLE MOUVEMENT RETOUR | 20 1 | ElonON DE SORTIE LS AL AR RS

2 1 BUTEE REGLABLE MOUVEMENT ALLER 19 1 AXE DE PIGNON DOUBLE

1 1 CARTER FIXE 18 1 | AXE DE PIGNON DOUBLE
REP NB | DESIGNATION REP | NB | DESIGNATION

ARROSEUR

FONCTIONNEMENT DE L’INVERSEUR

Linversion du sens de rotation de I'arroseur est obtenue par l'intermédiaire d'un balancier 33 qui dirige le
flux d'eau d'un coté ou de I'autre de la turbine 7. Le clapet 34 directement lié a 33 est ainsi actionné par des

butées réglables qui définissent le débattement angulaire de I'arroseur.

Butée réglable

Zone de contact
entre la butée et
le balancier

L’eau arrive par I'un ou
'autre de ces canaux
entrainant ainsi la turbine

Turbine 7

Butée réglable

Schéma de principe

Ensemble mobile
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/4F-—— Rondelle d'appui (24)

ctronique

STRUCTURE

S

\\'«,
Joint
V-Ring
(23)

Carter fixe(1) =
Pignon Nombre
double de dents

11 Zilie || 30
Ziib || 12
ZiZell 50
S AT
ZIZE | &0
e e
Z14a | 30
e
Zlze | F
Dz
Ziez || 0
L
17 Zila || 3
Zio |18
Pignon Nombre
simple de dents
10 Zo 18
20 Z20 | 42

Pignon fixe (20)

Vis de maintien de 'ensemble

du mécanisme (22) DU REDUCTEUR

Butées réglables (2) et (3)

Corps du réducteur (4)

Corps de turbine (5)

Pignon d’entrainement (10)

Turbine (7)

Entretoise (21)

Pignon fixe (20)

Support de diffuseur

Pignons doubles : (17)
Axe (18)

(15)

(13) (11)

Axe (19)

Turbine (7)

Pignons doubles : (16) (14) (12)

Pignon d’entrainement (10)

Bac Génie Electronique
Session 2010

Etude d’un Systéme Technique Industriel Page BANG sur 6

10IEELME1

Documentation Construction Mécanique




