CORRIGE M’ECANI’QUE
1 - Calcul de la vitesse de rotation maximum du moteur

Question 1 :

Choix technologiques pour limiter le glissement :

e entre le titre de transport et la courroie 22 : En plus de 1’adhérence habituelle de la courroie 22
sur le titre, tous les galets 16 et 17 sont munis de bandes d’adhérence caoutchoutées qui
permettent d’augmenter le facteur d’adhérence entre le titre et la courroie 22. Le titre ne se
déplace pas en ligne droite mais s’enroule légérement sur les galets (augmentation de 1’arc
d’enroulement).

e entre la courroie 22 et la poulie 14 : En plus de I’adhérence habituelle de la courroie 22 sur la
poulie 14, le tendeur de courroie 19 et le ressort 18 permettent d’obtenir un effort de tension
initiale sur la courroie (tension de pose) et une augmentation de I’arc d’enroulement.

Question 2 :

Expressions littérale et numérique

Vmetitren |0)14/1| = _l(_)_(_)O_ = 93,46rad/s

%) (10+0,7)

|a)|4/1|-—

Question 3 :
Expressions littérale et numérique :
L ) P
lwe/1]  Z12 48 4
Ce rapport peut étre considéré comme exact car il s’agit d’une transmission par poulies et courroies
crantées (ou synchrones). Le glissement des courroies plates ou trapézoidales est ainsi éliminé.

0,25

Question4: On a IaanI = |a)12n| = 93,46 rad/s

Expressions littérale et numérique :

|wi12/1] 93,46

|we/1] =" |@wenl= 055 =373 84radls
Question 5: On a  |@Won| = |@n]
Expressions littérale et numérique :
373,84 :
Nm =30 ’QM Nm =30x > —=3569,91 tr/ min
T 1

Cette valeur est inférieure a la fréquence de rotation nominale de 5700 tr/min du moteur. C’est aussi
la fréquence de rotation & ne pas dépasser pour la lecture et I’écriture des informations magnétiques
sur le titre de transport.

Bac Génie Electronique . e . .
L Etude d’un Systéme Technique Industriel .
Session 2008 ] ) ) y ! ) Page Corl sur 4

S8IEELMEICORR "~ Corrigé Mécanique




2 - Calcul de la longueur étirée du ressort 18

Question 6 :
, *HA al’ "sina=—19,5 ”!
{Ta/22}= ] al22 } Aar22|cosa=-45 0y
A ]n 0
! (%,5,%)
Question 7 :

Principe fondamental de la statique : ¢{Tan2}Fc{Toz2} Hc{Tau /19}+C{T1 g19) = {0}

Equation de moments :
561 + 605 -28Xp =0 d’ouXp = 41,6
Action du ressort :

"D18/19"=\/—);2— =416 N

Question 8 :
. _— 1 F —E' o H
Expression littérale : H Fl= H Fo 1+ k(L —Lo) &ot L=Lo+— AV
] ) ) 41,6—8
Expression numérique : L = 55,8 + ];4 = 79,1 mm

3 - Remplacement de la poulie-arbrée 12

Question 9 : Les composants utilisés sont des roulements a billes. Le choix du concepteur est
justifié par les avantages suivants: réduction du frottement (meilleur rendement), peu
d’usure (précision du guidage), absence d’entretien (roulements graissés a vie) ...

Question 10 : Coloriage de I’ensemble des piéces animées d’un mouvement de rotation : voir
document réponse BR1.

Réle de la rondelle 13 : empécher le contact de la poulie 14 (mobile) contre la bague extérieure du
roulement 11 ou du boitier 10 (fixes).

Question 11 : Surfaces fonctionnelles S; & S4 voir document réponse BRI.

Question 12 :
Référence de la poulie crantée : P25 F7 48

Matériau : Alliage d’aluminium.

Question 13 : Dessin de définition : Voir document réponse BR1.

Bac Génie Eleclroniﬂuc . ; = . .
i Etude d’un Systéme Tech p
Session 2008 ude d’un Systéme Technique Industriel Page Cor2 sur 4

SIEELME1CORR ' - Corrigé Mécanique




Baréme de la partie mécanique

Partie -Questions Points Durée
Lecture
. 5 min
du sujet
1 4(2+2)
2 4(3+1)
1 - Etude 25
cinématique 3 4@+1) 20 min
4 4(3+1)
5 4(3+1)
6 4 _
2 - Etude 7 6(2+1+1 45 20
statique +2) min
8 5(1+3+1)
9 4(1+3)
10 4(2+2)
3 - Etude
technologique 1 +14 et 25 .40
: ) min
et graphique :
12 3(1,5+1,5)
10
Total 60 90
min
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Document réponse BR1

HBH7
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E ot

Echelle 2 : 1 A
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